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DESCRIPTION DE L'WVENTION 


La presente invention concerne un systeme de siege a assise suspendue ergonomique et 
relaxante, ajustable, a inclinaison variable complete et securisee, equilibree par le seul poids 
du corps sans mecanisme ni cran . 

Certains systemes de siege permettent une inclinaison variable mais n'autorisent qu'une 
relaxation physique partielle du corps, ne le soutenant pas dans son integralite de la tete aux 
pieds ou presentant une assise rigide non ergonomique . 

D'autre systemes de siege presentent une assise souple mais ne disposent d'aucun reglage de 
la longueur de cette assise ni de la position de Pappui-tete, ne pouvant s'adapter precisement 
aux differentes morphologies des utilisateurs . 

Certains autres systemes de siege permettent une inclinaison variable mais n'autorisent 
qu'une inclinaison partielle ou limitee, ne permettant soit que l'inclinaison du seul dossier^ du 
siege, soit qu'une inclinaison maximale en une position demi allongee, soit qu'une inclinaison 
entratnant simultanement une variation et une deformation de la forme de la base du sieg^ et 
done limitee par le frottement de la base sur le sol. 
15 Enfin, d'autres systemes de siege a inclinaison variable sont conditionnes par l'obligation 
pour l'utilisateur de quitter ou de se deplacer de sa position assise, ou de mettre en oeuvre des 
crans ou mdcanismes additifs, electriques ou autres, ou de developper un effort particulier 
pour incliner ou redresser le siege . 

Le systeme selon la presente invention complete et perfectionne les systemes de siege a 
20 inclinaison variable existants comme suit : 
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1) Systeme d'assise suspendue, ergonomique et relaxante : 

Par les 2 precedes suivants, le systeme selon la presente invention permet en efFet un soutien 
ergonomique de I'ensemble du corps de 1'utilisateur, entramant une detente et une relaxation 
musculaire et circulatoire reelle quelle que soit l'inclinaison adoptee : 

1-a) Le l cr precede consiste en une assise souple, s'adaptant ergonomiquement a la forme du 
corps de 1'utilisateur, assise suspendue aux 2 extremites du chariot d'assise et soutenue au 
niveau des genoux, associee a un appuie-tete amovible et reglable et un repose-pieds integre . 
L'ensemble du corps de 1'utilisateur est ainsi soutenu en permanence de la tete aux pieds dans 
toutes les positions permises par le siege. Cette assise souple suspendue repartit et soutient 
completement le poids du corps et permet une detente musculaire quelle que soit l'inclinaison 
choisie. 

1- b) l'ensemble du corps etant ainsi soutenu en permanence, il beneficie d'un 2 nd precede de 
repose-pied solidaire de 1'assise dans ses variations d'inclinaison . 

L'assise suspendue sur le chariot d'assise entramant et soutenant solidairement et 
completement le corps de 1'utilisateur dans toutes les positions (voir precede 1-a de soutien du 
corps), le corps peut s'incliner en position allongee maximale (voir precede 3 d'inclinaison 
basculante), les pieds etant alors simultanement releves et soutenus par le repose-pieds integre 
dans le chariot d'assise, permettant la detente circulatoire du corps de 1'utilisateur . 
2) Systeme d'ajustement de conformation d'assise 

Par les 2 precedes suivants, le systeme selon la presente invention permet un reglage de la 
conformation de l'assise pour l'ajuster a la morphologie de son utilisateur . 

2- a) Le premier precede permet le raccourcissement ou l'allongement de cette assise en 
fonction de la taille de 1'utilisateur . Ce precede est base sur un systeme de reglage vers 
1'avant ou vers l'arriere de la bane d'attache de l'assise en sa partie inferieure par des points 
d'attache sur le chariot d'assise, la barre d'attache de l'assise en sa partie superieure restant 
fixe . Ces points d'attache symetriques permettent de regler la longueur d'assise et sa tension 
par l'avance ou le recul de cette barre de fixation . On peut done raccourcir ou rallonger 
l'assise en fonction de la taille de 1'utilisateur . 

2-b) Le second precede permet le repositionnement de l'appui-tete sur l'assise en fonction de 
la taille de 1'utilisateur . Ce precede est permis par le systeme amovible et reglable de la 
position en hauteur de cet appui-tete, par des partes laterales auto-adhesives fixant et tendant 
le coussin sur la partie dossier du chariot d'assise . On peut done positionner exactement 
l'appui-tete en fonction de la taille de 1'utilisateur . 
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3) Systeme de siege a inclinaison variable complete et securisee 

Le systeme selon la presente invention est constitue d'une assise (voir precede 1), suspendue 
sur chariot d'assise basculant et deformable longitudinalement et reversiblement sur une base 
fixe, rigide et indeformable, independamment de cette base et sans modification de celle-ci, 
5 tout en disposant d'un systeme d'arr6toirs de securite fixes sur la base, controlant en butee la 
bascule arriere . 

Par les 3 precedes suivants, le systeme selon la presente invention permet une inclinaison 
variable , complete et securisee de l'assise, permettant a l'utilisateur de modifier l'inclinaison 
du siege de la position assise a la position allongee, avec toutes les positions intermediates 

10 possibles, sans risque de renversement en position arriere maximale . 

3-a) Le 1 CT precede est base sur la constitution de la base du chariot d'assise en un semi- 
parallelepipede centre deformable constitue de 2 semi-quadrilateres joints entre eux, 
equilateraux deformables et symetriques dans 2 plans paralleles axant la structure du siege, 
autorisant la libre rotation de l'ensemble assise/chariot d'assise suspendu sur la base stable et 

15 rigide: 

- Ce semi-parallelepipede deformable est defini par la reunion des 3 parties rigides 
constitutives du chariot d'assise, fixees et pivotantes entre elles et sur la base, cette reunion 
formant 2 semi-quadrilateres equilateraux symetriques dans les 2 plans paralleles, teur 
equilateralite etant definie par la distance egale entre les 4 points sommets des 2 quadrilat£res 

20 un par un . 

- Ces 2 semi-quadrilateres equilateraux symetriques dans 2 plans paralleles sont chacun fixe et 
pivotant par rotation sur la base stable en 2 points fixes a leurs 2 extremites superieures autour 
de 2 axes imaginaires fixes paralleles entres eux et perpendiculaires aux 2 plans precedents, et 
fixes et pivotant par rotation en 2 points constitues par leurs 2 angles inferieurs autour de 2 
autres axes paralleles aux precedents. Ces 2 semi-quadrilateres equilateraux sont done 
deformables longitudinalement en losanges equilateraux aplatis par rotation autour de leurs 4 
angles dans les 2 plans paralleles precedents . 

- Le parallelepipede ainsi constitue est deformable longitudinalement et symetriquement par 
pivot sur la base stable autour de ses 2 axes superieurs fixes et autour de ses 2 axes inferieurs 

30 , ces 4 axes etant paralleles et perpendiculaires aux 2 plans paralleles axant la structure . 
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3-b) Le 2 nd precede est constitue par Interaction par rotation du precedent parallelepipede 
sur le reste de la structure du chariot d'assise (dossier et repose-pieds), dont il est partie 
constituante . 

Le chariot d'assise, fixe et pivotant librement sur la base stable et indeformable, supporte et 
soutient l'assise, elle-m£me soutenant 1'utilisateur . Toute deformation et allongement du 
chariot d'assise entraine la deformation et 1' allongement de l'assise et done la variation 
d'inclinaison de la position de 1'utilisateur . 

3-c) Le 3 an,i precede permet le controle de la variation arriere maximale de l'allongement et 

de la bascule de l'ensemble de la structure assise/chariot d'assise : ce controle est assure par 

l'existence en butee de 2 arretoirs de securite fixes sur la base stable et indeformable sur 

lesquels vient « buter » le chariot d'assise dans sa partie haute . 

4) Systeme de siege a inclinaison equilibree par le seul poids du corps 

Le systeme selon la presente invention permet un controle et un equilibre de l'inclinaison de 

la structure assise/chariot d'assise par le seul poids du corps de 1'utilisateur, sans mecanisme 

ni cran . Ce systeme est permis par un precede d'alignement et d'interaction sur un meme axe 

du poids du corps de 1'utilisateur dans l'assise du siege et du centre d'6quilibre du chariot 

d'assise . 

Ce precede d'alignement relie : 

- le point d' equilibre du poids du corps de 1'utilisateur au centre de l'assise souple 
suspendue et fixee en ses 2 extremites et soutenue et coulissant librement au niveau des 
genoux (voir precede 1), sur 3 barres constituantes du chariot d'assise lui-mSme fixe et 
pivotant sur une base stable et rigide (voir precede 3), l'ensemble du chariot d'assise 
etant equilibree sur : 

- le point de centrage du parallelepipede deformable precedemment defini (voir precede 
3), situe a 1' intersection des axes joignant ses sommets opposes et constituant le point 
d' equilibre du chariot d'assise . 

Les deux points ci-dessus superposes definissent un axe reliant le point d' equilibre du poids 
du corps de 1'utilisateur a celui du chariot d'assise . Le parallelepipede base du chariot 
d'assise etant constitue de 2 quadrilateres equilateraux (voir precede 3), cet axe est parallele 
aux axes verticaux de ces 2 quadrilateres et done au plan d'inclinaison de l'ensemble du 
chariot d'assise. 


L' ensemble assise/chariot d'assise etant interactif et pivotant (voir procede 3), tout transfert 
du poids du corps de l'utilisateur sur l'assise implique le deplacement reciproque inverse du 
point de centrage du chariot sur leur axe d'alignement et la deformation corollaire 
longitudinale du parallelepipede et du chariot d'assise : l'inclinaison du siege suit le poids du 
corps . 

Le descriptif et la mise en oeuvre des precedents procedes selon la presente invention 
sont illustres dans les figures 1 et 2 suivantes : 

- la figure 1 presente le systeme de la presente invention dans sa configuration assise de 
depart, 

- la figure 2 presente le systeme de la presente invention dans sa variation d'inclinaison 
maximale 

Descriptif du systeme : 

En reference a ces 2 figures, ce systeme comporte 3 grandes composantes : 
L une assise souple (A), equipee d'un appui-tete (E) amovible et fixe par des attaches 
laterales reglables (LI, L2) (lacets, scratch, pressions ou autre mode d' attache) . Cette assise 
est fixee et/ou suspendue sur la chariot d'assise : -< 

- en ses 2 extremites sur 2 barres (T2, T5), de maniere a coulisser librement en rotation 
(goussets ou autre mode de fixation), T5 etant fixe et T2 amovible pour permettre la fixation 
et le reglage de la longueur d'assise 

- au niveau des genoux sur une barre fixe (Tl), de maniere a coulisser librement 

- au niveau des chevilles sur une barre fixe (T3), de maniere a coulisser librement 

2. un chariot d'assise compose de 3 parties rigides, fixees et pivotantes entre elles (Bl, B2, 
B3) , constituant conjointement les cadres du dossier et de l'assise, et s'organisant comme 
suit: 

- Bl : un semi parallelogramme rigide a 3 cotes en U, supportant l'assise sur son cote 
superieur (T5), fixe et pivotant a ses 2 extremites inferieures par 2 points de rotation 
symetriques (4), equipes de joints anti-friction, suivant un axe (X4), sur 2 plans paralleles 
entre eux perpendiculaires a cet axe, sur : 

- B2 : un parallelogramme rigide a 4 cdtes, formant repose-pieds integre (R) sur son cote 
} avant, equipe des 2 barres transversales permettant le coulissement (T3) et la fixation et le 

reglage en longueur (T2) de l'assise, B2 etant fixe et pivotant en 2 points de rotation 
symetriques (3), equipes de joints anti-friction, suivant un axe (X3) parallele a X4, sur les 
memes 2 plans paralleles precedents sur : 
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- B3 : un semi parallelogramme rigide a 3 cotes, son cote superieur etant decale a ses 2 
extremites vers l'interieur du parallelogramme pour constituer une barre fixe transversale 
(Tl) soutenant I'assise au niveau des genoux de l'utilisateur assis et permettant le 
coulissement libre de celle-ci dans la bascule . 
Bl, B2 et B3 etant assembles et rotatifs entre eux tel que ci-dessus, la structure du chariot 
d'assise ainsi constitute est suspendue et fixee sur une base stable en 4 derniers points de 
rotation symetriques 2 par 2 (1 et 2), equipes de joints anti-friction, suivant les 2 axes 
paralleles entre eux (XI et X2), eux-m€mes paralleles a X3 et X4 . Sont ainsi defmis 2 
quadrilateres equilateraux symetriques (P1/P2) dans 2 plans paralleles deformables en 
Iosanges aplatis autour de leurs 4 angles et formant entre eux un parallelepipede deformable 
symetriquement entre les plans paralleles precedents definis autour des points 1, 2, 3 et 4, par 
rotation sur : 

3. une base stable et rigide (Q reposant sur le sol, constitute d'elements symetriques 
indeformables formant pietement et accoudoirs (F), integrant des arretoirs de securite (S) 
controlant en butee la bascule de I'assise en position arriere . 

Les constantes et contraintes k resp e cter dans Implication de ce svsteme pour qu'il 

fonctionne. et ce indep endamment de la forme de cette structure, sont : 

a > une Equidistance entre les noints de rotation 1. 2. 3 et 4 constituant ainsi 2 
quadrilateres equilateraux symetriques H>1/P2^ dans 2 plans p aralleles ripfnm„hi» e n 
Iosanges, independamment de la di stance sep ar ant les 2 q ua drilateres et done les 2 
plans . Le parallelepipede deformable constitue par P1/P2, fixes et rotatifs sur une 
base indeformable, est equilibre da ns sa rotation autour de son centre situe en (0»> 
intersection des axes joignant les sommets opposes du parallelepipede . Ce centre 
constitue avec le centre d'equilibre du poids du corps (G) de l'utilisateur un axe 
parallele aux axes verticaux des 2 quadrilateres . 
b > une distance des axes XI et X2 au sol superieure a la hauteur des 2 q uadrilateres 
P1ZP2 (points 1 - 3 et 2 - 4), pour permettre la suspension du chariot d'assise sur la 
base autorisant la bascule libre du chariot autour de G sans frottement sur le sol . 

Ce systeme de siege a assise suspendue ergonomique et relaxante, ajustable, a inclinaison 

variable complete et securisee equilibree par le poids du corps peut etre declinee : 

- dans tous les materiaux usuels du secteur de 1'ameublement (metal, bois, matieres 
composites ou autres) et dans des formes de structure variees (arrondie, angulaire,..), 
n'etant done pas soumis a des phenomenes de mode 


- a destination de tous les secteurs economiques requerant du mobilier pratique et 
confortable (thalassotherapie, equipements hoteliers, decoration, jardinerie,... 
Mise en oeuvre du systeme 

En reference aux figures 1/2 et 2/2, les differents precedes et interactions sont mis en oeuvre 
par le seul utilisateur assis dans le siege comme suit : 

a) L'utilisateur transfere legerement vers l'avant ou vers l'arriere son poids du corps (G) 
supporte par l'assise (A) pour obtenir la nouvelle position desiree, sans aucun developpement 
d'effort . 

b) Ce transfert du poids du corps de l'utilisateur (G) modifie la position de l'axe imaginaire le 
reliant au centre du parallelepipede (G') 

c) entrainant simultanement : 

- une deformation longitudinale symetrique du parallelepipede rendue possible 
s pecifiquement par sa constitution en 2 quadrilater es eauilateraux svmetriques dans 2 plans 
paralleles (PI, P2) eux-meme deformables en losanges aplatis, definis de chaque cote en 
joignant leurs points de rotation 1 - 2 - 3 et 4 , qui pivotent par rotation sur la base stable 
autour des 2 axes (XI, X2), ainsi qu'autour de 2 autres axes paralleles de rotation (X3, X4) . 
Ces 4 axes correspondent aux angles de rotation des quadrilateres (1, 2, 3, 4) . 

- un coulissement libre de l'assise (A), fixee et pivotant (T5, T2) sur le chariot d'assise 
equilibre et suspendu (Bl, B2, B3) qui pivote (XI, X2) sur une base stable et rjgide (Q, et 
coulissant librement au niveau des genoux sur la barre (Tl) et au niveau des chevilles (T3) 
Le transfert d' equilibre sur 1'assise entraine le transfert d' equilibre du chariot dans la nouvelle 
position d' equilibre . Le chariot d'assise subit done par rotation autour de son centre et sur ses 
axes un double mouvement contrdle par le poids du corps de bascule longitudinale et 
d'allongement (ou de redressement) dans le sens du deplacement de poids imprime par 
l'utilisateur . 

Le repose-pieds (R) integre dans le chariot d'assise suit naturellement l'allongement ou le 
redressement du chariot, soutenant les jambes dans toutes les positions . 
Le simple transfert de son poids du corps par l'utilisateur entraine done le basculement 
dynamique contrdle de l'ensemble du systeme d'assise du siege , allongeant ou redressant, 
partiellement ou completement, le siege selon la position souhaitee . Toutes les positions 
obtenues sont stables et ne necessitent aucun effort pour Stre maintenues . 
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REVINDICATIONS 


1) Systeme de siege a assise suspendue ergonomique et relaxante comprenant une assise 
souple s'adaptant a la forme du corps (A), suspendue (T2, T5) sur un chariot d'assise (Bl, B2, 
B3), coulissant librement au niveau des genoux (Tl) et au niveau des chevilles (T3) sur 2 
barres du chariot d'assise, equipee d'un coussin appui-tete reglable en hauteur (E) et d'un 
5 repose-pieds (R) integre au chariot d'assise et se relevant solidairement avec rinclinaison de 
l'assise, le systeme de siege a assise etant ajustable a la taille de 1'utilisateur par un mode de 
reglage de la longueur de l'assise par modification de la position de la barre d'attache (T2) de 
la partie inferieure de l'assise et un mode de reglage de la position du coussin appui-tete (R), 
etant caracterise en ce qu'il est constitue par la reunion de ses 3 parties constituantes (Bl, B2, 
10 B3) d'un parallelepipede deformable longitudinalement, constitue par 2 quadrilateres 
equilat^raux deformables symetriques (PI, P2), dans 2 plans paralleles supportant l'assise (A) 
ou se trouve 1'utilisateur et pivotant librement par rotation sur la base fixe (C), permettant une 
inclinaison variable complete de l'assise. L'inclinaison est securisee par la presence 
d'arretoirs en butee (S) sur la base fixe (C). 
15 2 ) Systeme de siege a assise suspendue ergonomique relaxante ajustable, permettant une 
inclinaison variable complete et securisee selon la revendication 1, caracterisee par 1'axe 
d'alignement du poids du corps de 1'utilisateur (G) dans l'assise (A) et du point de centrage 
du parallelepipede (G') . Toute modification de la position du poids du corps (G) entrame 
conjointement une modification de 1'axe d'alignement et done de la position du point 
20 d'equilibre (G'), et la deformation du merae parallelepipede suivant la revendication 1, 
entratnant la bascule de la structure du chariot d'assise supportant l'assise, et done la bascule 
et Pallongement de cette assise par le seul poids du corps de 1'utilisateur sans mecanisme ni 
cran . 
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